
技术需求项目表 

项目需求名

称 铝材减薄（主材减耗） 

相关工作基

础 

数字化工厂，完整的研发团队，瓶罐（38 螺纹口-211-

330）外观设计专利，铝材下料装置、杯输送线导向装置等

多项专利。 

项目需求简

介 

从节约成本出发，工艺和功能都须满足要求，过程复杂

繁琐，同时把制罐细节做到极致，智能化生产线须形成一套

成熟完善的制罐体系。 

难题需求简

介 

1、重新设计罐体及相应模具，在原有的基础上保低制

爱成本，减少材料损耗污染； 

2、新罐体保证产品合格，力学指标达标； 

3、确保产品的良品率。 

拟达到的技

术、经济指

标 
年节约成本 300 万元。 

拟解决需求

的方法、路

径 

¨与高校院所合作     ¨同意对外发布需求，征集专家

解决 

¨购买相关技术       委托研发 

自主研发           ¨技术改造（设备、研发生产条件） 

¨共建中试、熟化基地 ¨其他 

 



项目需求

名称 在线检测检验 

相关工作

基础 

数字化工厂，完整的研发团队，瓶罐（38 螺纹口-211-3

30）外观设计专利，铝材下料装置、杯输送线导向装置等多

项专利。 

项目需求

简介 

人工检测检验耗时耗力，且例罐线生产这度很高，有些

项目只能做到抽检，不能做到 100%检测。项目需求个别检验

项目 100%检测，相关项目在线自动检测时无须人工检验。 

难题需求

简介 

1、在生产线高速生产时保证产品检测的有效性和准确

性； 

2、检测数据的保存、读取及超标提醒。（和生产设备的

实时通讯） 

拟达到的

技术、经

济指标 
隔离率减低 50%。 

拟解决需

求的方

法、路径 

¨与高校院所合作     ¨同意对外发布需求，征集专家解

决 

¨购买相关技术       委托研发 

自主研发           ¨技术改造（设备、研发生产条件） 

¨共建中试、熟化基地 ¨其他 

 

 

 



项目需求名

称 新罐型研发（螺口瓶、皇冠盖瓶） 

相关工作基

础 

数字化工厂，完整的研发团队，瓶罐（38 螺纹口-211

-330）外观设计专利，铝材下料装置、杯输送线导向装置

等多项专利。 

项目需求简

介 

根据市场需求，研发更多的瓶型，如 28 螺口瓶、皇冠

盖瓶等，罐身亦可按需求做相应的外型。 

难题需求简

介 

1、设计罐体及相应模具，; 

2、保证产品合格，力学指标达标； 

3、功能满足使用要求、外型满足客户要求； 

4、确保产品的良品率。 

拟达到的技

术、经济指

标 

罐制、模具设计技术改进准化问题，获得相关专利 2

项。 

拟解决需求

的方法、路

径 

¨与高校院所合作     ¨同意对外发布需求，征集专家

解决 

¨购买相关技术       委托研发 

自主研发           ¨技术改造（设备、研发生产条件） 

¨共建中试、熟化基地 ¨其他 

 

 



项目需求

名称 
设备状态监控 

相关工作

基础 

数字化工厂，完整的研发团队，瓶罐（38 螺纹口-211-3

30）外观设计专利，铝材下料装置、杯输送线导向装置等多项

专利。 

项目需求

简介 

设备状态可通过相关日检、月检、年检来判断其运行情

况，月检、年检项目存在一定的空档期，因此设备维护存在一

定的风险.制罐线 24 小时运行，某台设备的故障就可能导致

整线的停机。 

难题需求

简介 
1、设备状态的监控及标准制定； 
2、设备异常的提醒。 

拟达到的

技术、经

济指标 
设备故障率减低 2%。 

拟解决需

求的方

法、路径 

¨与高校院所合作     ¨同意对外发布需求，征集专家解

决 

¨购买相关技术       委托研发 

自主研发           技术改造（设备、研发生产条件） 

¨共建中试、熟化基地 ¨其他 

 

 

 



项目需求

名称 罐制、模具设计技术改进 

相关工作

基础 

数字化工厂，完整的研发团队，瓶罐（38 螺纹口-211-3

30）外观设计专利，铝材下料装置、杯输送线导向装置等多

项专利。 

项目需求

简介 

超薄罐体制罐技术研发。从节约成本出发，超薄罐体实

现美观实用环保于一体，过程复杂繁琐，同时把制罐细节做

到极致，智能化生产线须形成一套成熟完善的制罐体系。  

难题需求

简介 

1、模具加工制造超薄罐体，在原有的基础上降低制造成

本，减少材料损耗污染； 

2、制作变薄罐体之后保证产品合格，力学指标达标；  

3、产品质检工序靠后，无法确保产品的良品率。 

拟达到的

技术、经

济指标 
罐制、模具设计技术改进准化问题，获得相关专利 2 项。 

拟解决需

求的方

法、路径 

¨与高校院所合作     ¨同意对外发布需求，征集专家解

决 

¨购买相关技术       委托研发 

自主研发           技术改造（设备、研发生产条件） 

¨共建中试、熟化基地 ¨其他 

 

 

 

 



项目需

求名称 多机具通用动力平台开发 

相关工

作基础 

公司在 50 马力铰接轮式拖拉机的成功开发基础上积累了

大量的研发经验，产品获得国家授权专利 20 多项，并建立了核

心零部件传动系的加工、装配、试验的相关生产线，技术人员、

生产线工人的素质得到了大量的提升，公司的相关基础设施建

议可以满足后续产品研发及量产的需求。 

项目需

求简介 

丘陵山地的农机化发展水平与平原地区相比发展较晚，在

发展规模和速度上与平原地区差距巨大，发展极度不平衡。因

此，国家在每年的中央一号文件以及国发〔2018〕42 号《国务

院关于加快推进农业机械化和农机装备产业转型升级的指导

意见》指出，“以科技创新、机制创新、政策创新为动力，补

短板、强弱项、促协调，推动农机装备产业向高质量发展转型，

推动农业机械化向全程全面高质高效升级，走出一条中国特色

农业机械化发展道路，为实现农业农村现代化提供有力支撑。” 

结合我国实际情况，解决我国农机化率较低的丘陵山地区

域无机可用的尴尬局面，开发出适应丘陵山地田块小和作物多

样性的机型是我们提出开发多机具通用动力平台的目的。  

丘陵山地多动力平台具有如下特点：1、中小型化，功率以

80 马力及以下为宜；2、采用前后四轮驱动，具有更大的牵引

力、较高的通过性能和稳定性能；3、采用铰接形式。由前、后

机体相对偏折实现转向和全轮着地。轴距适合、转向半径小、

轮距较窄，有良好的牵引性能和转向机动性。更为重要的是在

采用铰接形式时，车辆的转向关节不易受到泥沙污染，可靠性

高。4、可正反向驾驶。采用旋转座椅，实现整机的正反向驾驶

切换，拓展整机的使用范围，提高作业的效率，提高人员操作

的舒适性。5、带后置动力输出。后置 PTO 动力输出方便各机具

的动力连接，满足机具的机械、液压、气力、电力等的需求。



为达到上述要求，需要对整机的关键点的可靠性、还有电、液、

气系统的匹配进行设计和测试，确保整车达到质量要求。  

难题需

求简介 

1、高性价比、高可靠性的变量泵、多路阀、电磁阀、气控

阀的供应商； 

2、用于机身姿态调整和地面仿形切割的油缸行程控制传感

器、仿形装置、油缸工作协调控制微处理器及相关软件供应商

或解决方案； 

3、耐腐蚀无油润滑轴承的解决方案； 

4、拖拉机外露件的防腐处理方案；达到国四排放的高性价

比的发动机尾气处理方案。 

拟达到

的技

术、经

济指标 

技术指标：1、整机发动机配套最大功率 80 马力，达到国

四排放标准；2、整车长宽高：7000X2500X3000（毫米）;3、平

台能挂接三种以上的机具，快速拆换时间小于 30 分钟；4、整

机驱动形式：前后四轮驱动；5、能双向驾驶、6、整机最小转

向圆直径小于等于 13000（毫米）；7、整机可靠性 250 小时。

8、参与完成编写《多机具通用动力平台》专项鉴定大纲编制，

制订企业标准或相关团体标准；9、申请相关专利 2 项。 

经济指标：1、建成年产能力 1000 台套的多机具通用动力

平台生产加工线；2、新增销售收入 1 亿元，利税 200 万元。 

拟解决

需求的

方法、

路径 

R 与高校院所合作     £同意对外发布需求，征集专家解决 

£购买相关技术       £委托研发 

R 自主研发           R 技术改造（设备、研发生产条件） 

£共建中试、熟化基地 £其他 

 

 



项目需

求名称 
室内易感区域移动式空地两栖杀菌装备研制 

相关工

作基础 
技术准备阶段 

项目需

求简介 

当前突发新型冠状病毒来势汹汹，人际互感，空气传播是

病毒的主要传播途径。此外起中东呼吸综合征、埃博拉病毒等

重大传染性疾病在世界各地不断爆发。疫情防控的关键是阻断

或最大程度减少病原体在人际间传播。本项目针对机场、火车

站等重大传染性疾病易感的公共区域的消毒与监控需求展开，

通过采用移动式空地两栖机器人对敏感环境进行非接触性无

人作业，提高消杀的效率，阻断病毒传播，大幅降低防疫工作

人员受感染的风险。 

难题需

求简介 

1、蜂窝和无线自组网相融的多模通信方案的设计。  

2.基于激光雷达与惯导测量单元数据融合的实时定位与地

图构建（SLAM）技术。 

拟达到

的技

术、经

济指标 

技术指标：1.完成蜂窝和无线自组网相融的多模通信方案

的设计，解决移动智能机器人协同作业的问题（每组至少 4 个

机器人）;2.完成基于激光雷达与惯导测量单元数据融合的实

时定位与地图构建（SLAM）技术的研发，解决室内弱光照，无

GPS 未知环拟达到的技术、经境中的定位和导航问题。3.基于

UVC 紫外光多径反射聚能空气杀菌方法研究，解决传统吊装式

紫外灯杀菌效率低，时间长，对环境影响大，需要预置线路，

存在死角等问题。有效紫外 56%，输出比例 11%，功率密度 16W

/cm。4.预计形成技术成果 4 件，完成室内易感区域移动式空地

两栖杀菌装备的研制。 

经济指标：预计产业化后可新增产值 400 万元，新增利税

120 万元。 

拟解决

需求的

方法、

路径 

R 与高校院所合作     □同意对外发布需求，征集专家解决 

□购买相关技术       □委托研发 

R 自主研发           □技术改造（设备、研发生产条件） 

□共建中试、熟化基地 □其他 



 

项目需

求名称 室内自主导航紫外线聚能消毒机器人 

相关工

作基础 正在进行技术准备和市场调研 

项目需

求简介 

当前突发新型冠状病毒来势汹汹，人际互感，空气传播是

病毒的主要传播途径。除了对公共区域进行消杀外，还要考虑

对住宅等非公共相对封闭和狭小空间进行消杀。本项目针对住

宅等非公共且相对封闭和狭小空间的消毒需求展开，通过室内

自主导航+紫外线聚能消毒的方式对局部空气进行无人化、非

接触式紫外线杀菌消毒。方便操作，降低消杀过程中人员感染

的机率，同时可提高消杀的效率，避免漏杀和消杀死角  

难题需

求简介 

1、创新聚能紫外线及换气设备，提高消毒杀菌效率，解决

了室内有人环境下的紫外线消毒难题，照射剂量可达 130mJ/c

m²，大于 126mJ/cm²的国家标准； 

2、通过自主导航算法，实现基于激光雷达的室内地图绘制。

自动回冲、自动避障、多点导航、路径规划等功能，移动速度

达到 0.2~0.3m/s，雷达距离达 8m，分辨率<2cm，采样频率 800

0 次/s。 

拟达到

的技

术、经

济指标 

1.完成室内自主导航紫外线聚能消毒机器人的研制；完成

自主导航算法设计；申请发明专利 1 件，软件著作权 3 件。 

2、预计实现产业化后可新增销售收入 200 万元，新增利税

35 万元。 

拟解决

需求的

方法、

路径 

R 与高校院所合作     □同意对外发布需求，征集专家解决 

□购买相关技术       □委托研发 

R 自主研发           □技术改造（设备、研发生产条件） 

□共建中试、熟化基地 □其他 



来源：北海市科学技术局 

 


